JAMAGTROL

JB 113 et JB 114
Boitier de raccordement R

Moniteur
de charge

CONFIGURATION DU SYSTEME DE JB 113 LMU 112

Le boitier de raccordement JB 113 est utilisé pour raccorder 2 axes dynamométriques LB de
Magtrol sur un moniteur de charge LMU de Magtrol.
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CONFIGURATION DU SYSTEME DE JB 114

Le boitier de raccordement JB 114 est utilisé pour raccorder 4 axes dynamométriques LB de
Magtrol sur un moniteur de charge LMU de Magtrol.

K 414 (3m
LB 217
(200 kN)
@
LB 217
(200 kN)

)

Moniteur
de charge
LMU 112

nn
K 414 (3m) g §
Boitier de 3 é
K 414 (3m) st 1= 57
=l E
<
H]:[ LB 217
(200 kN) ﬂq
@ ©
H]:[ LB 217
(200 kN)
K 414 (3m)
DIMENSIONS DE JB 114
I A . K mm
| B | e A 122
_ | ,w Ao = B 82
Presse-étoupes i O C 220
@ g(igble :5-10mm f\iQ:ﬁ%en = D 204
! Me E ~16
RN 4 :@} F 48
G 35
—{H :@} H 11
c b a g . 9 N+ | J | 114
v (H 9 o) @ K 90
: M 8
o (H ) b @ N 32
o P 110
# | Q | 105
_ I\ >/ ¥ *El* ] [
H
[} Vis de
M- |~ mise a terre
Classe de protection IP 65 — F— ~<~—N—>
VUE DE DESSOUS VUE DE FACE

Suite au développement de nos produits, nous nous réservons le droit de modifier les spécifications sans avis préalable.
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MAGTROL SA

Centre technologique Montena
1728 Rossens/Fribourg, Suisse

Tél: +41

Fax: +41 (0)26 407 3001
E-mail: magtrol@magtrol.ch
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